Tematy prac dyplomowych inzynierskich realizacja semestr zimowy 2015 — kierunek AiR

Lp.

Temat

Cel

Zakres

Prowadzacy

01/18/ARi/15/Z

Potautomatyczne stanowisko
do ostatecznego montazu
sitownikéw pneumatycznych.

Nabycie praktycznych
umiejetnosci projektowania
stanowisk automatyzujgcych
montaz.

Analiza mozliwych rozwigzan,
wybor najlepszej koncepcji, dobor
parametrow i1 elementow
stanowiska, wykonanie rysunkow
zestawieniowych i rysunkow
wskazanych detali. Montazowi
beda podlegaty sitowniki z
profilowa tuleja, zgodne z normami
ISO/VDMA o $rednicy tloka: 80,
100, 125 mm oraz o skoku w
zakresie 300 — 600 mm.

dr inz. M. Krepski

02/18/ARi/15/Z

Chwytak podci$nieniowy do
zatadunku gtadkich blach
aluminiowych o wymiarach
2x3x0,05 m na obrabiarke do
cigcia woda.

Nabycie praktycznych
umiejetnosei projektowania
stanowisk automatyzujacych
montaz.

Analiza mozliwych rozwigzan,
wybor najlepszej koncepcji, dobor
parametrow 1 elementow chwytaka,
wykonanie rysunkoéw
zestawieniowych 1 rysunkow
wskazanych detali.

dr inz. M. Krepski

03/18/ARi/15/Z

Owijarka przeznaczona do
owijania folig stretch
tadunkow na europalecie.

Nabycie praktycznych
umiejetnosci projektowania
stanowisk automatyzujacych
produkcje.

Analiza mozliwych rozwigzan,
wybor najlepszej koncepcji, dobor
parametrow 1 elementow
urzadzenia, wykonanie rysunkow
zestawieniowych 1 rysunkow

wskazanych detali.

dr inz. M. Krepski




04/18/ARI/15/Z  |Przewijarka folii typu stretch |Nabycie praktycznych Analiza mozliwych rozwigzan, dr inz. M. Krepski
na rolki o mniejszej umiejetnosci projektowania  [(wybor najlepszej koncepcji, dobor
szerokosci i odpowiedniej stanowisk automatyzujacych parametréw i elementow
dhugosci folii. produkcje. urzadzenia, wykonanie rysunkow
zestawieniowych 1 rysunkow
wskazanych detali.
05/I18/ARI/15/Z  [Zautomatyzowane stanowisko |Nabycie praktycznych Analiza mozliwych rozwigzan, dr inz. M. Krepski
zamykania butelek umiejetnosci projektowania  [(wybor najlepszej koncepcji, dobor
zakretkami. stanowisk automatyzujacych [parametréw i elementow
produkcje. urzadzenia, wykonanie rysunkow
zestawieniowych i rysunkow
wskazanych detali
06/18/ARi/15/Z  |Manipulator zdejmujacy Nabycie praktycznych Analiza mozliwych rozwigzan, dr inz. M. Krepski
europalety (EUR) oraz umiejetnosci projektowania  [(wybor najlepszej koncepcji, dobor
2(EUR) z taSmociagu na stanowisk automatyzujacych [parametréw i elementow
wozek transportowy. produkcje. urzadzenia, wykonanie rysunkow
zestawieniowych i rysunkow
wskazanych detali
07/18/ARi/15/Z  Manipulator uktadajacy w Nabycie praktycznych Analiza mozliwych rozwigzan, dr inz. M. Krepski

kasecie plytki drukowane.

umiejetnosci projektowania
stanowisk automatyzujacych
produkcje.

wybor najlepszej koncepcji, dobor
parametréw i elementow
manipulatora, wykonanie rysunkow
zestawieniowych 1 rysunkow
wskazanych detali

08/18/ARi/15/Z

Manipulator przektadajacy
plyty pazdzierzowe o
wymiarach 1000x800x18 mm
z wozka na tasSme
transportowg.

Nabycie praktycznych
umiejetnosci projektowania
stanowisk automatyzujacych
produkcje.

Analiza mozliwych rozwigzan,
wybor najlepszej koncepcji, dobor
parametrow i1 elementow
manipulatora, wykonanie rysunkow
zestawieniowych 1 rysunkow

wskazanych detali

dr inz

. M. Krepski




09/18/ARi/15/Z

Chwytak mocowany na wozku
do transportu wewnetrznego.

Nabycie praktycznych
umiejetnosci projektowania
stanowisk automatyzujacych
produkcje.

Analiza mozliwych rozwigzan,
wybor najlepszej koncepcji, dobor
parametrow i1 elementow chwytaka,
wykonanie rysunkow
zestawieniowych 1 rysunkow
wskazanych detali

dr inz. M. Krepski

010/18/ARi/15/Z

Projekt stotu krawieckiego do
Ccigcia materiatow

Nabycie praktycznych
umiejetnosci projektowania
stanowisk automatyzujacych
produkcje.

Analiza mozliwych rozwigzan,
wybor najlepszej koncepcji, dobor
parametrow i elementow
stanowiska, wykonanie rysunkow
zestawieniowych i rysunkow
wskazanych detali

dr inz. M. Krepski

011/18/ARi/15/Z

Fragment stanowiska
zamykajacego pudetka z
towarem

Nabycie praktycznych
umiejetnosci projektowania
stanowisk automatyzujacych
produkcje.

Analiza mozliwych rozwigzan,
wybor najlepszej koncepcji, dobor
parametrow i elementow
stanowiska, wykonanie rysunkow
zestawieniowych i rysunkow
wskazanych detali

dr inz. M. Krepski

012/18/ARi/15/Z

Opracowanie modelu CAD
3D jelit cztowieka

Nabycie praktycznej
umiejetnosci zaawansowanej
obstugi programow typu CAD
3D.

Praca obejmuje opracowanie
modelu CAD 3D jelit cztowieka
wykorzystujac dostepne
oprogramowanie inzynierskie.
W zakres prac wchodzi rowniez
wprowadzenie wlasciwosci
fizycznych do modelu i
przeprowadzenie prostych
symulacji obrazujacych

poprawnos¢ zbudowanego modelu.

dr inz. Lukasz
Fracczak




013/18/ARi/15/Z

Opracowanie miniaturowego
pojazdu do odstraszania
zwierzyny z pol uprawnych.

Nabycie praktycznej
umieje¢tnosci projektowania
urzadzen mechatronicznych.
Nabycie praktycznej
umiejetnosci doboru napedoéw
1 systemOw sensorycznych do
okreslonego zadania
technicznego.

Praca obejmuje opracowanie
miniaturowego pojazdu do
odstraszania zwierzyny z pol
uprawnych. W ramach pracy
student ma zadanie zaprojektowac
konstrukcje, dobra¢ napedy i
system sensoryczny do
projektowanego pojazdu. W ramach
pracy konieczne jest wykonanie
niezbe¢dnych obliczen i rysunkow
technicznych.

dr inz. L.ukasz
Fracczak

014/18/ARi/15/Z

Projekt automatu do
przerzucania nut

Nabycie i praktyczne
wykorzystanie umiejetnosci
projektowania urzadzen
mechatronicznych

W pracy nalezy:

- przeprowadzi¢ analiz¢ wariantow
konstrukcyjnych urzadzenia,

- dobra¢ elementy i zespoty do
skonstruowania urzadzenia,

- wykona¢ niezbedne obliczenia
dobranych elementow 1 zespotow,
- wykona¢ projekt konstrukcyjny
stanowiska urzadzenia

- wykona¢ dokumentacje ptaska

dr inz. Piotr Zawiasa

015/18/ARi/15/Z

Projekt ergonomicznego
stanowiska do montazu
recznego

Nabycie i praktyczne
wykorzystanie umiejgtnosci
projektowania urzadzen
mechatronicznych

W pracy nalezy:

- przeprowadzi¢ analize¢ wariantow
konstrukcyjnych urzadzenia,

- dobra¢ elementy i zespoty do
skonstruowania stanowiska,

- wykona¢ niezbedne obliczenia
dobranych elementow 1 zespotow,
- wykona¢ projekt konstrukcyjny
stanowiska urzadzenia

- wykona¢ dokumentacje ptaska

dr inz. Piotr Zawiasa




016/18/ARi/15/Z

Projekt manipulatora do
biblioteki

Nabycie i praktyczne
wykorzystanie umiejetnosci
projektowania urzadzen
mechatronicznych

W pracy nalezy:

- przeprowadzi¢ analiz¢ wariantow
konstrukcyjnych urzadzenia,

- dobra¢ elementy i zespoty do
skonstruowania manipulatora,

- wykona¢ niezbgdne obliczenia
dobranych elementow 1 zespotow,
- wykona¢ projekt konstrukcyjny
stanowiska urzadzenia

- wykona¢ dokumentacje ptaska

dr inz. Piotr Zawiasa

017/18/ARi/15/Z

Zautomatyzowane stanowisko
do paletyzacji 1 obstugi
zatadunku przedmiotow na
automat tokarski

Nabycie i wykorzystanie
umiejetnosci projektowania
urzadzenia automatyzujacego
proces paletyzacji oraz
zatadunku i roztadunku
obrabiarki

Opracowac¢ zatozenia projektowe
do stanowiska do paletyzacji oraz
zatadunku i roztadunku
przedmiotéw obrabianych na
automat tokarski, warianty
realizacji zadania projektowego,
wykona¢ niezbedne obliczenia dla
wybranego wariantu konstrukcji,
rysunek zestawieniowy i rysunki
wskazanych czgsci oraz opis
konstrukcji.

dr hab. inz. Witold
Pawlowski
ZAREZERWOWANY

018/18/ARi/15/Z

Automat do skupu puszek
aluminiowych

Nabycie i wykorzystanie
umiej¢tnosci projektowania
urzadzenia automatyzujacego
skup puszek aluminiowych.

Zakres pracy:- przeprowadzi¢
analize¢ wariantow konstrukcyjnych
urzadzenia,

- dobra¢ elementy i zespoty do
skonstruowania automatu,

- wykona¢ niezbedne obliczenia
dobranych elementow 1 zespotow,
- wykona¢ projekt konstrukcyjny
stanowiska urzadzenia

- wykona¢ dokumentacje ptaska

dr inz. Agnieszka
Kobierska




019/18/ARi/15/Z

Automat do rozlewania
jogurtu.

Nabycie i wykorzystanie
umieje¢tnosci projektowania
urzadzenia automatyzujacego
rozlewanie jogurtu.

Zakres pracy:- przeprowadzi¢
analiz¢ wariantow konstrukcyjnych
urzadzenia,

- dobra¢ elementy i zespoty do
skonstruowania automatu,

- wykona¢ niezbgdne obliczenia
dobranych elementow 1 zespotow,
- wykona¢ projekt konstrukcyjny
stanowiska urzadzenia

- wykona¢ dokumentacje ptaska

dr inz. Agnieszka
Kobierska

020/18/ARi/15/Z

Kinematyka i konstrukcja
ortopedycznego ramienia
pomiarowego

Opracowanie projektu
ortopedycznego ramienia
pomiarowego dostosowanego
do produkcji metoda wtrysku

Analiza mozliwos$ci
kinematycznych, model
obliczeniowy, projekt
konstrukcyjny, projekt wersji
modelowej

prof. L. Pods¢dkowski

021/18/ARi/15/Z

Projekt zadajnika potozenia o
kinematyce réwnolegtej

Opracowanie sztywnego
zadajnika polozenia o 3
stopniach swobody z sitowym
sprz¢zeniem zwrotnym

Analiza istniejacych rozwigzan,
analiza wymagan oraz zatozen
konstrukcyjnych, zaprezentowanie
kilku koncepcji rozwiazan, analiza
wad oraz zalet, umotywowanie
wybranego rozwigzania, dobor
napedow 1 czujnikow, projekt
konstrukcyjny, rysunki
wykonawcze

prof. L. Podsedkowski

022/18/ARi/15/Z

Potautomat stuzacy do
zatadunku martwych zwierzat
na samochdd typu pickup.

Nabycie praktycznej
umiejetnosci projektowania
urzadzen mechatronicznych do
okreslonego zadania
technicznego.

Praca obejmuje projekt
konstrukcyjny ramienia
zatadunkowego przenoszacego
obcigzenie o masie do 200kg. W
ramach pracy nalezy dobrac¢
jednostki napedowe i system
sensoryczny do okreslonego
zadania.

dr inz. Lukasz
Fracczak




023/18/ARi/15/Z

Miniaturowy zdalnie
sterowany czolg wyposazony
w dziatko paintball

Nabycie praktycznej
umieje¢tnosci projektowania
urzadzen mechatronicznych do
okreslonego zadania
technicznego.

Praca obejmuje projekt
konstrukcyjny miniaturowego
czotgu, dobor jednostek
napgdowych, systemu
sensorycznego oraz broni paintball-
owej. W zakres prac wchodzi
rOwniez napisanie programu
sterujacego czolgiem.

dr inz. L.ukasz
Fracczak

024/18/ARi/15/Z

Kostka hukowa odstraszajaca
ZwWierzyne.

Nabycie praktycznej
umiejetnosci projektowania i
programowania urzadzen
mechatronicznych.

Praca obejmuje projekt urzadzenia,
ktore pod wptywem potracenia
bedzie emitowato gto$ny sygnat
odstraszajacy zwierzyne, oraz
rejestrowalo czas tego zdarzenia.
Praca obejmuje dobor systemu
sensorycznego, elektronicznego
oraz napisanie programu
sterujacego urzadzeniem.

dr inz. L.ukasz
Fracczak

025/18/ARi/15/Z

Automatyczny system kontroli
parametréw wody 1 dozowania
pokarmu dla akwarium
stodkowodnego.

Nabycie praktycznej
umiejetnosci doboru urzadzen
sensorycznych oraz
programowania dla
okreslonego zadania
inzynierskiego.

Praca obejmuje dobor urzadzen
kontroli jako$ci wody, systemu,
filtracji i uzdatniania wody do
akwarium stodkowodnego.

Praca obejmuje rowniez dobor
systemu dozowania pokarmu dla
okreslonych gatunkéw ryb. W
ramach pracy nalezy zaprojektowac
kilkupunktowy pomiar temperatury
z ciagla regulacja. W ramach pracy
nalezy dobra¢ odpowiedni
sterownik oraz napisa¢ program

sterujacy.

dr inz. Lukasz
Fracczak




026/18/ARi/15/Z

Projekt wolnostojacego
automatu do wydawania
frytek

Nabycie praktycznych
umieje¢tnosci projektowania
zautomatyzowanych stanowisk
montazowych.

Analiza wymagan 1 opracowanie
zatozen konstrukcyjnych
mechanizmu przygotowujgcego
frytki przed ich podaniem.
Zaproponowanie kilku koncepcji
rozwigzania i analiza ich wad i
zalet. Wybor najlepszej koncepcji.
Wykonanie dokumentacji
konstrukcyjnej — rysunkoéw
ztozeniowych i rysunkéw detali

dr inz. Piotr
Wroblewski
ZAREZERWOWANY

027/18/ARi/15/Z

Automatyzacja procesu
szlifowania wglebnego wiertet
dentystycznych na szlifierce
bezklowe;j.

Automatyzacja rzeczywistego
procesu produkcyjnego

Analiza istniejagcych rozwigzan,
analiza wymagan oraz zatozen
konstrukcyjnych, zaprezentowanie
Kilku koncepcji rozwigzan, analiza
wad oraz zalet, umotywowanie
wybranego rozwigzania, dobor
napedow 1 czujnikdw, projekt
konstrukcyjny, rysunki
wykonawcze

prof. L.
Podse¢dkowski,
ZAREZERWOWANY

028/18/ARi/15/Z

Zaprojektowac¢ stanowisko do
drukowania barcodéw na
paczkach

Nabycie praktycznej
umiejetnosci konstruowania
oprzyrzadowania 1 urzadzen
mechatronicznych.

- Opracowac koncepcje stanowiska,
projekt konstrukcyjny, wykonaé
obliczenia kinematyczne i
wytrzymato$ciowe, rysunek
zestawieniowy i rysunki
wskazanych czesci oraz opis

konstrukcji.

dr inz. Dariusz Wrabel




029/18/ARi/15/Z

Zaprojektowac proces
technologiczny wykonania
korbowodu do silnika
spalinowego.

praktyczne wykorzystanie
umiejetnosci 1 wiedzy z
zakresu projektowania
procesow technologicznych
oraz programowania
obrabiarek CNC.

-przeglad rynku 1 literatury
-wybor najkorzystniejszego
wariantu , oraz procesu
technologicznego

-dobor obrabiarki CNC

-dobor manipulatora

- -projekt uchwytu obrobkowego
-projekt Sciezki w programie
Edgecam

-optymalizacja

dr inz. Dariusz Wrabel

030/18/ARi/15/Z

Zaprojektowac proces
technologiczny wykonania
tulei cylindrowej do silnika
spalinowego.

praktyczne wykorzystanie
umiejetnosci 1 wiedzy z
zakresu projektowania
procesow technologicznych
Oraz programowania
obrabiarek CNC.

-przeglad rynku i literatury
-wybor najkorzystniejszego
wariantu , oraz procesu
technologicznego

-dobor obrabiarki CNC

-dobor manipulatora

-projekt uchwytu obrébkowego
-projekt Sciezki w programie
Edgecam

-optymalizacja

dr inz. Dariusz Wrabel

031/18/ARi/15/Z

montazu powierzchniowego.

Zaprojektowac stanowisko do

praktyczne wykorzystanie
umiejetnosci 1 wiedzy z
zakresu projektowania
oprzyrzadowania
technologicznego oraz
pomiarowego.

Opracowac koncepcje stanowiska,
projekt konstrukcyjny, wykonad
obliczenia kinematyczne i
wytrzymatos$ciowe, rysunek
zestawieniowy i rysunki
wskazanych czgsci oraz opis
konstrukcji.

dr inz. Dariusz Wrabel




032/18/ARi/15/Z

Zaprojektowac stanowisko do
pakowania rajstop.

praktyczne wykorzystanie
umiejetnosci 1 wiedzy z
zakresu projektowania
oprzyrzadowania
technologicznego oraz
pomiarowego.

Opracowac¢ koncepcje stanowiska,
projekt konstrukcyjny, wykonac
obliczenia kinematyczne i
wytrzymato$ciowe, rysunek
zestawieniowy i rysunki
wskazanych czgsci oraz opis
konstrukcji.

dr inz. Dariusz Wrabel
ZAREZERWOWANY

033/18/ARi/15/Z

Automat niszczacy ulotki
wrzucane do skrzynek
pocztowych

Nabycie praktycznych
umiejetnosci projektowania
zautomatyzowanych urzadzen
sortujacych.

Analiza wymagan i opracowanie
zatozen konstrukcyjnych
mechanizmu separujacego i
niszczacego ,,spam’ pocztowy.
System identyfikujacy nalezy
potraktowac¢ jako ,,czarng
skrzynkeg”. Zaproponowanie kilku
koncepcji rozwigzania i analiza ich
wad i zalet. Wybor najlepszej
koncepcji. Wykonanie
dokumentacji konstrukcyjnej —
rysunkow ztozeniowych i rysunkow

detali

dr inz. Piotr
Wroblewski
ZAREZERWOWANY




034/18/ARi/15/Z

Projekt uktadu mechanicznego
chwytajacego przesytki
pocztowe podwieszone pod
dronem.

Nabycie praktycznych
umieje¢tnosci projektowania
zautomatyzowanych urzadzen
chwytajacych.

Analiza wymagan 1 opracowanie
zatozen konstrukcyjnych
mechanizmu chwytajacego
podwieszonego pod istniejagcym
dronem., Dobor drona jest
uzalezniony od wagi przesyltki
pocztowej oraz jej wymiarow.
Zaproponowanie kilku koncepcji
rozwigzania 1 analiza ich wad i
zalet. Wybor najlepszej koncepcji.
Wykonanie dokumentacji
konstrukcyjnej — rysunkoéw
ztozeniowych i rysunkow detali

dr inz. Piotr
Wroblewski
ZAREZERWOWANY

035/18/ARi/15/Z

Stanowisko wspomagajace
przenoszenie 1 manipulacje
szyb o gabarytach 1,5x1m o
nieregularnym ksztalcie.

Celem pracy jest nabycie
praktycznej umiejetnosci
projektowania urzadzen
wspomagajacych prace ludzi.
Nabycie umieje¢tnosci doboru
napedow 1 systemow
sensorycznych.

Praca obejmuje opracowanie
konstrukcji stanowiska do
przenoszenia szyb, dobdr jednostek
napedowych i1 systemow
sensorycznych. Praca obejmuje
rowniez projekt urzadzenia
sterujacego stanowiskiem.

dr inz. Lukasz
Fracczak

036/18/ARi/15/Z

Manipulator do segregowania
1 przenoszenia pudetek
kartonowych o 3 réznych
wielkosciach gabarytowych.

Celem pracy jest nabycie
praktycznej umiejetnosci
projektowania urzadzen
zautomatyzowanych. Nabycie
umiejetnosci doboru napedoéw
1 systemOw sensorycznych.
Praktyczne nabycie
umiejetnosci programowania

urzadzen zautomatyzowanych.

Praca obejmuje opracowanie
konstrukcji manipulatora, dobor
jednostek napedowych i systemow
sensorycznych. Praca obejmuje
réwniez opracowanie programu
sterujagcego manipulatorem.

dr inz. L.ukasz
Fracczak




037/18/ARi/15/Z

Automatyczny podajnik
substancji sypkich do
zbiornika o wysokos$ci 2m.

Celem pracy jest nabycie
praktycznej umiejetnosci
projektowania urzadzen
zautomatyzowanych. Nabycie
umiejetnosci doboru napedoéw
1 systemOw sensorycznych.
Praktyczne nabycie
umiejetnosci programowania
urzadzen zautomatyzowanych.

Praca obejmuje opracowanie
konstrukcji manipulatora, dobor
jednostek napedowych 1 systemow
sensorycznych. Praca obejmuje
rOwniez opracowanie programu
sterujacego podajnikiem.

dr inz. Lukasz
Fracczak

038/18/ARi/15/Z

Zautomatyzowane stanowisko
do zatadunku przedmiotoéw
obrabianych na tokarke CNC

Nabycie i wykorzystanie
umiejetnosci projektowania
urzadzenia automatyzujacego
proces zatadunku i roztadunku

Opracowac¢ zatozenia projektowe
do stanowiska zatadunku i
roztadunku przedmiotow
obrabianych na tokarke CNC,
warianty realizacji zadania
projektowego, wykona¢ niezbedne
obliczenia dla wybranego wariantu
konstrukcji, rysunek zestawieniowy
1 rysunki wskazanych czg$ci oraz

opis konstrukcji

Dr hab. inz. Witold
Pawlowski
ZAREZERWOWANY




039/18/ARi/15/Z

Projekt procesu
technologicznego oraz
wskazanego oprzyrzagdowania
do obrobki

wktadki formy wtryskowe;j

Opracowanie procesu
technologicznego obrobki
wktadki formy wtryskowej
oraz oprzyrzadowania
technologicznego w
warunkach wybranego zaktadu
przemystowego.

zakres pracy:

analiza literatury dotyczacej
projektowania i wykonywania form
wtryskowych,

projekt procesu technologicznego w.
warunkach wybranej firmy
produkcyjnej,

projekt wskazanego
oprzyrzadowania (narzedzia
specjalnego),

wykorzystanie oprogramowania
CAM do opracowania programu
sterujacego obrabiarkg CNC
(symulacja graficzna oraz kod NC),

opracowanie wnioskow.

dr inz. Robert Swiecik
ZAREZERWOWANY






